TechSerw Biuro Ustug Specjalistycznych Kacper Somerlik,

43-419 Hazlach, ul. Dluga 72a

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

INSTALACJE ELEKTRYCZNE i TELETECHNICZNE

OBIEKT . Hotel ,AGRO” 43-190 Mikotow ul. Gliwicka 85 dziatka
nr 269/101

INSTALACJA ELEKTRYCZNA | TELETECHNICZNE

ADRES . 43-190 Mikotéw ul. Gliwicka 85

INWESTOR : SLASKI OSRODEK DORADZTWA ROLNICZEGO W

CZESTOCHOWIE 42-200 Czestochowa, ul. Wyszynskiego 70/12.

AUTOR OPRACOWANIA :

Wrzesien, 2021r



=

© © N o g &~ w

LA S LI = 3
Przedmiot Specyfikacji TEChNICZNE] (ST) ..evvvvrrriiieeeeieeeeeie e e e e eeaans 3
ZAKIeS StOSOWANIA ST .....ccoiiiiiiiiiiiiiee e 3

INSTALACJIA ELEKTRY CZNA. . o e 4
INStalacja €leKtrYCZNA. .........uuuiiiiiiiiiiii e 4

MATERIALY ..ottt e et e e e e e e e e et e e e e e e e e e e nnneeees 5

ST VA = PP PPRRPRT 5

TRANS P O R T L e e e e e e e et e e e e e e e eaaaae 6

WYKONANIE ROBOT ...ttt 6

KONTROLA JAKOSCI ROBOT ..ottt 7

(0]0] =] (01230 =100 1 L 8

PODSTAWA PEATNOSCI ...ttt 8



1. WSTEP
Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru dla nizej
wymienionych robot zwigzanych remontem istniejgcego budynku polegajgcym na
dostosowaniu istniejgcego budynku Hotelu ,AGRO” 43-190 Mikotéw ul. Gliwicka 85
dziatka nr 269/101 do obecnie obowigzujgcych przepiséw przeciwpozarowych:
- wykonanie nowej instalacji systemu sygnalizacji pozarowej wraz z montazem
elementéw zgodnie z opracowanym projektem wykonawczym a w szczegdlnosci:
- wykonanie nowej instalacji systemu sygnalizacji pozarowej, w tym:
a. montaz okablowania — utozenie przewodow;
b. zaprawianie i malowanie bruzd,;
c. montaz centrali systemu sygnalizacji pozaru;
d. montaz czujek i recznych ostrzegaczy pozarowych;
e. montaz modutu kontrolno-sterujgcego;
f. wykonanie odpowiednich pomiarow;
g. oprogramowanie systemu,
h. uruchomienie, konfiguracja i sprawdzenie dziatania systemu,
i. wykonanie dokumentacji powykonawczej systemu,
j. szkolenie osob w zakresie obstugi systemu,
wykonanie instalacji oswietlenia awaryjnego wraz z montazem opraw zgodnie z
opracowanym projektem wykonawczym a w szczegolnosSci:
- wykonanie nowej instalacji zasilajgcej oprawy oswietlenia awaryjnego w tym:
a. montaz okablowania - utozenie przewodow,
b. montaz opraw os$wietlenia awaryjnego i ewakuacyjnych,
c. wykonanie pomiaréw natezenia oswietlenia awaryjnego,
- wykonanie instalacji oddymiania klatki schodowej wraz z montazem elementéw
zgodnie z opracowanym projektem wykonawczym a w szczegdlnosci:
- wykonanie nowej instalacji oddymiania grawitacyjnego klatki schodowej, w tym:
. montaz okablowania — utozenie przewodow,
. zaprawianie i malowanie bruzd,
. montaz central oddymiania grawitacyjnego,
. montaz przyciskéw oddymiania grawitacyjnego,
. wykonanie odpowiednich pomiarow;
oprogramowanie systemu,
. uruchomienie, konfiguracja i sprawdzenie dziatania systemu,
. wykonanie dokumentacji powykonawczej systemu,
i. szkolenie oséb w zakresie obstugi systemu.
Szacowany czas realizacji zadania okreslono w umowie.
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Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.



2. INSTALACJA ELEKTRYCZNA.
Instalacja elektryczna.

Nazwa i kody robdt:

Przy zlecaniu i realizacji robét dla przedmiotu zamdwienia jak w punkcie 1.1
postugujemy sie kodami CPV charakteryzujgcymi nastepujgce grupy/klasy/kategorie
robot:

- CPV 45312100 — 8 Instalowanie przeciwpozarowych systemow alarmowych,

- CPV 45311000 — 0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych,

- CPV 45311100 — 1 Roboty w zakresie okablowania,

- CPV 45311200 — 2 Uktadanie przewoddw, puszki, osprzet, opraw,

- CPV 45314300 — 4 Instalowanie infrastruktury okablowania,

- CPV 45314000 — 1 Instalowanie urzgdzen telekomunikacyjnych,

- CPV 45312000 — 7 Instalowanie systemdéw alarmowych i anten,

- CPV 45315700 - 5 Instalowanie stacji rozdzielczych,

Instalacje oswietlenia awaryjnego we wszystkich pomieszczeniach wykonac:

- przewodami wtynkowymi typu YDYp 750V,

- stosowac osprzet instalacyjny w wykonaniu :

a/ podtynkowym lub natynkowym mocowanym w puszkach przez przykrecanie
wkretami do puszki ,

b/ obudowy awaryjnych opraw ewakuacyjnych powinny zapewni¢ ochrone o stopniu
min. IP 20 (w WC i na zewnatrz |IP54).

Nalezy stosowac osprzet znormalizowany wykonany z materiatow niepalnych lub nie
podtrzymujgcych palenia.

Instalacje systemu sygnalizacji pozarowej oraz oddymiania grawitacyjnego nalezy
wykona¢ przewodem uniepalnionym, ekranowanym YnTKSY ekw oraz niepalnym
HTKSH PH 90 E90, HDGs PH 90 E90 w sposdb zapewniajgcy utrzymanie
wymaganej odpornosci ogniowe;j.

Nalezy stosowac ochrone przed:

- porazeniem pradem elektrycznym,

- prgdami przecigzeniowymi i zwarciowymi,

- obnizeniem napiecia,

- przepieciami atmosferycznymi i zwarciowymi,

- dobrano oprawy oswietlenia awaryjnego umozliwiajgce osiggniecie natezenia
oswietlenia w poszczegolnych czesciach obiektu zgodne z PN — EN 1838:2005 - dla

oswietlenia awaryjnego,



- oswietlenie awaryjne oraz ewakuacyjne z oprawami ledowymi powinno sie wtgczac
automatycznie po zaniku oswietlenia podstawowego a ich zasilanie winno by¢
wykonane przewodem kabelkowym YDYZo 4*1,5mm2,

- przewody oswietlenia awaryjnego powinny by¢ obcigzone prgdem nie wiekszym niz
10A i zabezpieczone wytgcznikiem o prgdzie znamionowym co najmniej o jeden
stopien wiekszym, niz to wynika z obcigzenia obwodu,

- ponadnormatywne natezenie oswietlenia na podtodze wzdtuz srodkowej linii drogi
ewakuacyjnej o szer. do 2 m oraz w salach nie mniejsze niz 5 luks,

- Srednie natezenie oswietlenia na podtodze wzdtuz srodkowej linii pozostatych drog
ewakuacyjnych o szer. do 2 m, nie mniejsze niz 1 luks.

- moduty bateryjne opraw oswietlenia awaryjnego powinny zapewni¢ dziatanie
oSwietlenia awaryjnego w czasie nie mniejszym niz 1 godz.

Montaz opraw awaryjnego oswietlenia ewakuacyjnego:

- liczbe, rozmieszczenie i typy opraw oswietleniowych podano w projekcie
wykonawczym,

- uchwyty do opraw nasufitowych nalezy montowaé przez mocowanie kotkami
rozporowymi,

- przewody opraw oswietleniowych nalezy tgczy¢é za pomocg ztgczki z przewodami
wypustow,

- dopuszcza sie podtgczenie awaryjnego oswietlenia ewakuacyjnego przelotowo pod
warunkiem zastosowania ztgczy przelotowych,

- do projektu dotgczono karty katalogowe opraw oswietleniowych aby wskazac
zalecany ich wyglad lecz ostateczny wybér nalezy do Wykonawcy w uzgodnieniu z
Uzytkownikiem i pod warunkiem zachowania wymaganych parametrow

zapewniajgcych spetnienie w/w PN.

3. MATERIALY
Wszystkie materiaty i wyroby elektryczne stosowane przez Wykonawce muszg
spetnia¢ art. 10 ,Prawa Budowlanego”, posiadac¢ atesty, certyfikaty i Swiadectwa
dopuszczenia oraz  wilasciwosci uzytkowe, umozliwiajgce spetnienie wymagan

podstawowych okreslonych w art. 5 ust.1 pkt.1 ,PB”.

4. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktoéry nie

spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych rob6t oraz pogorszenia



stanu srodowiska naturalnego zarbwno w miejscu wykonywania tych robot, jak tez
przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych i zwigzanych z transportem pionowym
i poziomym poza placem budowy. Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien

uzyskac akceptacje Inspektora Nadzoru.

5. TRANSPORT
Wykonawca zobowigzany jest do stosowania jedynie takich srodkéw transportu,
ktére nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robo6t oraz nie spowodujg
pogorszenia stanu srodowiska naturalnego. Na Srodkach transportu przewozone
materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem i uktadane zgodnie z

warunkami transportu wydanymi przez wytworce.

6. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za prowadzenie dokumentacji budowy, jako$¢
wykonania robét, prowadzenie prac zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST,
pozwoleniem na budowe, przepisami i obowigzujgcymi Polskimi Normami, aktualnym
Prawem Budowlanym, wymogami norm branzowych, poleceniami Inspektora
Nadzoru, wg zatwierdzonego harmonogramu robdét, jak rowniez za zminimalizowanie
utrudnien zwigzanych z prowadzonymi pracami. W trakcie wykonywania robét nalezy
przestrzegaC przepisdw ujetych w niniejszej specyfikacji, ogdlnie obowigzujgcych
przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy oraz instrukcji BIOZ. Rozpoczecie robot
winno by¢ poprzedzone protokolarnym przekazaniem placu budowy. Dla wykonania
instalacji elektrycznych i teleinformatycznych nalezy uzywac¢ przewodéw i kabili,
osprzetu oraz aparatury i urzgdzen posiadajgcych znak bezpieczenstwa lub
dopuszczenie do stosowania w budownictwie. Instalacje elektryczne wykona¢ w
sposéb zapewniajgcy ciggtg dostawe energii elektrycznej. Nalezy zapewni¢
rownomierne obcigzenie faz linii zasilajgcych przez odpowiednie przytgczenia
odbiorow jednofazowych oraz bezkolizyjnos¢ instalacji elektrycznych z innymi
instalacjami. Trasy przewodéw nalezy wykonywac w liniach prostych, rownolegtych
do krawedzi Scian i stropow. Tablice rozdzielcze zabezpieczy¢ przed dostepem
niepowotanych o0s6b a mocowanie puszek powinno zapewni¢ niezbedng
wytrzymatos¢ na ich wyciggniecie. Zaleca sie instalowanie puszek z otworami do
mocowania za pomocg wkretow. Wszystkie wypusty oswietleniowe powinny byé
wyposazone w przewdd ochronny PE. Instalacje elektryczne wewnetrzne nalezy

wykonaé przewodami o zytach miedzianych.



Ochrone przeciwporazeniowg nalezy realizowa¢ za pomocg srodkow podstawowych
( ochrona przed dotykiem bezposrednim) w warunkach normalnej pracy instalaciji
oraz srodkow dodatkowych (ochrona przy uszkodzeniu) w przypadku uszkodzenia
instalacji lub obu srodkéw réwnoczesnie. Ochrone przed dotykiem bezposrednim
zapewniona jest przez stosowanie izolacji roboczej oraz wytgcznikdw ochronnych
réznicowo-prgdowych o znamionowym pradzie réznicowym nie wiekszym niz 30 mA
(jako uzupetnienie ochrony).

Ochrone przed dotykiem posrednim (ochrona przy uszkodzeniu) nalezy realizowac
przez stosowanie samoczynnego wytgczenia zasilania w przypadku przekroczenia
wartosci napiecia dotykowego dopuszczalnego dtugotrwale w okreslonych
warunkach otoczenia oraz wykonanie potgczen wyrdwnawczych miejscowych.
Energia elektryczna na potrzeby wykonawcy bedzie pobierana z instalacji odbiorczej
budynku. Zorganizowanie i kierowanie robotami musi by¢ zgodne z projektem i
uzgodnieniami z kompetentnymi osobami kierownictwa oraz obowigzujgcymi
przepisami bezpieczenstwa i higieny pracy. Za bezpieczenstwo osob trzecich na
terenie budowy odpowiada wykonawca robot. Zaplecze socjalne z szatnig dla

pracownikow moze znajdowac sie w wyznaczonym przez Inwestora pomieszczeniu.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robot
przy modernizacji obiektu. Kontrola w trakcie robot to nadzor nad zgodnoscig
realizacji prac zgodnie z projektem, pozwoleniem na budowe, przepisami i
obowigzujgcymi Polskimi Normami oraz zasadami wiedzy technicznej i obejmuje:
- sprawdzanie jakosci wykonywanych robét, wbudowanych wyrobow budowlanych, a
W szczegolnosci zapobieganie zastosowaniu wyrobéw wadliwych i nie
dopuszczonych do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie.
- badania i pomiary pomontazowe.
Po zakonczeniu robét nalezy sprawdzi¢ i pomierzyé:
al rezystancje izolacji poszczegoélnych obwodow elektrycznych,
b/ skutecznosé ochrony przeciwporazeniowej,
c/ rezystancje uziemienia potgczeh wyréwnawczych,
d/ jakosc¢ i kompletnosé wykonanych robat,
e/ jakos¢ potgczen przewodow, w tym sprawdzenie ciggtosci p. ochronnego PE,

f/ wykonanie inwentaryzacji i dokumentacji powykonawcze;j.



8. ODBIOR ROBOT

Po wykonaniu instalacji elektrycznej wykonawca robét elektrycznych zgtasza

Inwestorowi instalacje do odbioru koncowego, ktory dokonuje komisja odbiorcza

powotana przez Inwestora.
Odbior koncowy obejmuje:
-sprawdzenie przedstawionych dokumentow (dokumentacji
powykonawczej);
-potwierdzenia uzycia do wykonania instalacji elektrycznej wyrobow oraz
urzgdzen dopuszczonych do obrotu i stosowania w budownictwie (atesty,
certyfikaty, Swiadectwa dopuszczenia),
-sprawdzenie zgodnosci wykonanej instalacji z projektem, przepisami
techniczno — budowlanymi, Polskimi Normami oraz zasadami wiedzy
technicznej,
-sprawdzenie skutecznosci dziatania zabezpieczen i sSrodkow ochrony przed
porazeniem prgdem elektrycznym,
-badania i proby montazowe (pomiary instalacji elektrycznych i natezenia
oswietlenia awaryjnego we wszystkich remontowanych obszarach budynku),
- proby rozruchowe,
- sporzgdzenie protokotu odbioru,

- wykaz dokumentoéw zatgczonych do protokotu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Wedtug zasad okreslonych w umowie na wykonanie robot.



